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Системы ближней навигации 
 

Параметр 
РСБН VOR/DME Tacan 

КА КД КА КД КА*1 
Погрешность 
определения параметра 
(2σ) 

 
0,25° 

 
200 м 

 
4,7° (0,5)*2 

 
185 м 

 
4,5° (1°)*3 

Диапазон частот, МГц 
 
 
 

874…935 
 
 
 

772…813  
(запрос) 

940…1000 
(ответ) 

108…118 
 
 
 

1025…1150  
(запрос) 

960…1215 
(ответ) 

960…1215 
 
 

Число частотно-кодовых 
каналов 

 
88 

 
88 

 
160 

 
252 

 
252 

Пропускная способность, 
число ЛА 

 
∞ 

 
100 

 
∞ 

 
100 

 
∞ 

 
*1 Параметры канала дальности систем VOR/DME и Tacan идентичны. 
*2 VOR (DVOR). 
*3 Грубая шкала (точная шкала). 
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а) Структурная 
схема канала 
дальности РСБН, 
 
б) Излучаемые и 
принимаемые 
сигналы 

 

Временные 
диаграммы 
запросных и 
ответных сигналов, 
а также сигналов 
поиска 

 
Максимальная пропускная способность:     

Nла=[1-Kотв(1- tзащ - Fп)]/( Kотв tзащFп), 
где Kотв - коэффициент ответов; tзащ - защитный интервал; Fп - частота повторения сигналов 
запроса. 
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Канал азимута РСБН 
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ДН антенн азимутального радиомаяка (АРМ) и сигналы канала азимута,   
ВР

tα
α

=
Ω

, 

Ωвр = 100 об/м = 600 град/с 
 

 
 

Структурная схема цифрового измерителя азимута РСБН 
 
 

Погрешность измерения азимута импульсным методом 
 
 

       
Положение ЛА и отражателя в пределах диаграммы направленности АРМ (а) и результат 

интерференции азимутального и отраженного сигналов (б) 
 

Погрешностьизмерения 
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Канал азимута системы VOR (Very-high-frequency Omnidirectional Range) 
 
 

   
 

 

 

Ωвр = 30 об/с = 2π⋅30 рад/с;   ωп = 10 кГц.           вр вр
вр

tα α
αϕ α= = =Ω Ω
Ω

 

Погрешность измерения азимута фазовым методом, вносимая отражающим объектом с коэффи-
циентом отражения отр отр отрexp( )K k jϕ= −   kотр << 1 

отр o отр o врcos( )sin[( ) ]Kα ω τ ϕ α α τ∆ ≈ − − −Ω  

При kотр = 0.1    ∆αmax = 5,6°. 
 

Канал азимута системы DVOR (доплеровской VOR) 
 

   
Антенная система доплеровского АРМ (а) и эквивалентная ей антенная система с вращающи-

мися вибраторами Ва и Вб (б),  а также изменение поднесущей частоты сигналов, принимаемых 
в точках 1 и 2 (в) 

 

 
Опорный сигнал    я m вр o(1 sin )sine E m t tω= + Ω . 


