
 1 

Радиосистемы посадки метрового диапазона 
 
 

 
 

Нормы ICAO на параметры КРМ и ГРМ 
 

Курсовой радиомаяк Категория ICAO 
1 2 3 (A,B,C) 

Допустимое отклонение от оси ВПП ±10,5 м ±7,5 м ±3 м 
Минимальная высота полета, при 
которой обеспечивается инструмен-
тальное управление посадкой  
(видимость вдоль ВПП, не менее) 

60 м,  
(800 м) 

15 м 
(400 м) 

0 м 
(3А – 200 м, 
3B – 500 м, 
3С – 0 м) 

Глиссадный радиомаяк    

Допустимое отклонение угла 
глиссады от номинального 

±7,5% 
(±0,22°) 

±7,5% 
(±0,22°) 

±4% 
(±0,12°) 

Количество маркерных маяков 2 2 3 
 

 
Размещение радиомаяков системы посадки метрового диапазона 

 

 
Размещение радиомаяков системы посадки метрового диапазона 

Диапазоны частот  
Курсовой РМ f0 ≈ 110 МГц. Глиссадный РМ f0 ≈ 330 МГц. Маркерные РМ f0 ≈ 75 МГц, 
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Системы посадки метрового диапазона с равносигнальными маяками 
 

 
 

 
 
e1(t,β) = Em fa1(β)[1 + m sinΩ1t] sinω0t 

e2(t,β) = Em fa2(β)[1 + m sinΩ2t] sinω0t 

ec(t,β) = e1(t,β) + e2(t,β) = Em [fa1(β) + fa2(β)] [1 + M1sinΩ1t + M2 sinΩ2] sinω0t 

M1 = m fa1(β) / [fa1(β) + fa2(β)];    M2 = m fa2(β) / [fa1(β) + fa2(β)]; 

Разность глубин модуляции (РГМ) 

∆M = M1 – M2 = m [fa1(β) – fa2(β)] / [fa1(β) + fa2(β)] 
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Системы посадки метрового диапазона с суммарно-разностными маяками 
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ec(t,β) = Ec fc(β)[1 + m1sinΩ1t + m2sinΩ2t]sinω0t 

eр(t,β) = Eр fр(β)[m1sinΩ1t – m2sinΩ2t]sinω0t 

∆M = m Eр fр(β) / Ec fc(β),  m = m1 = m2 

 
 

 
Системы посадки метрового диапазона с двухканальными маяками 
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Радиосистемы посадки сантиметрового диапазона (MLS) 
 

 
Точность измерения текущих угловых координат ЛА - 3σ = 0,15 – 0,2° 
Длина волны λ = 5,2 – 6 см .  
Ширина ДН азимутального и угломестного маяков - 1°. 
Скорость сканирования 10 – 20°/мc 
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