Вопросы к зачету по курсу
 «Аппаратные средства обработки радиолокационных данных»

	1.
	Способы аналого-цифровое преобразование радиолокационных сигналов с переносом спектра на нулевую и промежуточную частоты.

	2.
	Выбор частоты дискретизации и разрядов квантования сигналов в АЦП. Искажения, вносимые дискретизацией и шум квантования. Апертурная неопределенность.

	3.
	Виды АЦП, структурные схемы, принципы функционирования, области применения.

	4.
	Характеристики АЦП (статические, динамические и шумовые).

	5.
	Структурная схема процессора сигналов бортовой РЛС на примере БРЛС «Копье-21».

	6.
	Аппаратурная реализация алгоритмов обработки сигналов в БРЛС «Копье-21».

	7.
	Задачи управления и алгоритмы обработки данных, выполняемые бортовой ЭВМ.

	8.
	Методы адресации операндов в командах микропроцессоров семейства 1801ВМx.

	9.
	Форматы и система команд бортовой ЭВМ 1Ц-175.

	10.
	Методы адресации и форматы команд и микропроцессоров семейства x86.

	11.
	Система команд микропроцессора i8086.

	12.
	Структура вычислительных систем на базе процессоров i8086 в минимальной и максимальной конфигурациях.

	13
	Семейства 32-х и 64-разрядных микропроцессоров фирмы Intel. Особенности архитектуры, режимы работы.

	14.
	Форматы команд 32-разрядных микропроцессоров Intel. Формирование эффективного и линейного адресов в защищенном режиме. Дескрипторные таблицы.

	15.
	Многоуровневая организация доступа к памяти. Виды и структура кэш-памяти.

	16.
	Принципы организации и временные диаграммы работы микросхем динамической памяти SDRAM, DDR, DDR2.

	17.
	RISC-микропроцессоры и микроконтроллеры архитектуры ARM. Типы ядер, особенности архитектуры.

	18.
	Микропроцессоры архитектуры MIPS. Типы ядер, особенности архитектуры. Отечественные микропроцессоры КОМДИВ и МУЛЬТИКОР.

	19.
	Микропроцессоры архитектуры SPARC. Особенности архитектуры. Отечественные микропроцессоры МЦСТ.

	20.
	Типы и классификация микросхем ПЛИС. Семейства ПЛИС фирм Altera и Xilinx.

	21.
	Магистральный параллельный интерфейс ГОСТ 26765.51-86.

	22.
	Последовательный канал информационного обмена по ГОСТ 18977-79 (ARINC-429).

	23.
	Мультиплексный канал информационного обмена по ГОСТ Р 52070-2003 (MIL-STD 1553B).

	24.
	Последовательные интерфейсы семейства RS (232C, 422A, 423A, 485) и CAN.

	25.
	Интерфейсы SPI и I2C.

	26.
	Организация обмена в бортовой сети передачи данных по ГОСТ Р 52070-2003 (ГОСТ 26765.52) и ГОСТ Р 50832-95.

	27.
	Сети пакетной передачи данных по стандарту Ethernet (IEEE 802.3).

	28.
	Технология и стандарт SpaceWire бортовых сетей передачи данных.

	29.
	Последовательный интерфейс RapidIO и сеть с коммутацией пакетов на его основе.

	30.
	Конструктивы бортовых вычислительных систем. Стандарт Евромеханика.

	31.
	Стандарты системных шин VME и CompactPCI.

	32.
	Стандарты систем с коммутацией пакетов VPX (VITA 46) и AdvancedTCA.

	33.
	Бортовые ЭВМ семейства «Багет»: номенклатура модулей и особенности конструкции.

	34.
	Процессорные модули ЭВМ семейства «Багет» для жестких условий эксплуатации.

	35.
	Управляющие ЭВМ «Багет-33» «Багет-83» для применения в подвижных объектах.

	36.
	Вычислительные комплексы цифровой обработки сигналов «Багет-25» и «Багет-55».


